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UsB422v
Double Interface USB RS-422
avec entrée Vidéo Bi & Tri Level et GPO

Caractéristiques
@@ . Deux ports RS-422, Brochage au Standard
Video - Sony RS-422.
H P | . Le Port A peut-étre configuré comme un
—| BE0E Contréleur (O/P) ou un Appareil (I/P) par
ol E I'utilisation de cavaliers internes.
R Tx . Le Port B est configuré en Contréleur (O/P).
RS422.8 . Entrée Référence Vidéo Sync Tri / Bi Level.
CRITERLE ] . Sub-D 25 F Entrée/Sortie GPI/O.
E . Pilotes Windows XP, 7, 8.
. Pilotes MAC OS-X.
— . Pilotes Linux.
= e . LED’s Tx et Rx sur les deux ports.
E . Circuits RS-422 avec taux de montés limités
pour minimiser les EMI et réduire les
05}9’422,;; réflexions.
.%» use gy = . Programme de test Windows sur le site Web.
n = B . Solide boitier en aluminium extrude.

. Conforme WEEE/RoHS




Conception

Interface USB:

CB Electronics a utilisé pendant de nombreuses années des interfaces USB-RS-232 avec ou
sans convertisseur RS-232 / RS-422. En concevant 'lUSB422 nous avons utilisé I'expérience
acquise auprés de nombreux constructeurs afin de choisir la meilleure combinaison de pilotes
et de matériel.

Interface RS422:

Circuits RS-422 avec taux de montée limité pour minimiser les EMI et réduire les réflexions
lors de I'utilisation de connexions avec de mauvaises terminaisons. Brochage et charge
conforme au standard Sony. Le Port A peut-étre configuré comme un Contréleur (O/P) ou un
Appareil (I/P) par 'utilisation de cavaliers internes. Le Port B est configuré en Controleur
(O/P) ; pour I'utiliser comme un appareil un cable avec les Tx et les Rx croisés doit étre utilisé.

Pilotes:

Les Pilotes pour Windows XP a 8, Linux sont disponibles sur le site Web :
http://www.ftdichip.com/Drivers/VCP.htm.

Les drivers USB422 pour Windows sont optimisés pour une latence minimum. Lors de
I'installation sous Windows, I'affectation des numéros de ports est faite en fonction des 2
derniers ports libres, cette numérotation peut étre modifiée par la suite en utilisant les
parametres des pilotes.

Pour les MAC OS-X, un pilote avec une faible latence est disponible sur le site de Colin Broad,
voir la Note D a la fin de ce document.

Installation des Drivers:

Durant I'installation des pilotes chaque port sera installé séparément, de sorte que le
processus d’installation se déroulera quatre fois, deux fois par port. Si vous raccorder
'USB422 a un port USB différent sur votre ordinateur aprés la premiére installation, vous serez
amené a refaire I'installation.

Programme de Test:

Un programme de test qui comprend et une Machine Virtuelle et une Télécommande de
machine est disponible sur notre site Web. Le programme verrouille et la Machine Virtuelle
(Port-A), et la Télécommande de Machine sur la référence Vidéo. Ce programme est écris en
Delphi (Pascal Objet).

Entrée Vidéo:

L'entrée Vidéo Bi-Level ou Tri-Level est convertit en un signal carré a la fréquence image et est
raccordée aux entrées interruption CTS des Ports A et B. Le changement de niveau de I'entrée CTS
indique le début d’'une image vidéo.

Port A RS422:
Livré configuré comme une entrée (Device/Emulation) brochage :
2= Tx-, 7= Tx+, 8= Rx-, 3= Rx+, 1= Masse chassis, 4, 6, 9 = Masse.
Peut étre changé en sortie (Controleur) en utilisant les cavaliers de configuration interne
comme indiquée par le diagramme situé sur le couvercle de I'appareil.

RS422 Port B:

Configuré comme une sortie (Contrbleur) brochage :
2= Rx-, 7= Rx+, 8= Tx-, 3= Tx+, 1= Masse chassis, 4, 6, 9 = Masse.



Port GPO Sub-D 25 F

Le port GPO est raccordé aux entrées de controles des deux ports série. Il y a 6 entrées et 4
sorties.

Les entrées sont tirées au +5 volts
Les sorties sont des Collecteurs ouvert et sont protégées par un fusible automatique.

Dimensions: 112 x 55 x 31, sans les connecteurs

Raccordements GPO

Broches Sub-D 25 Port A Port B Autres
9 Entrée DSR
2 Entrée DCD
10 Entrée Ring
11 Entrée DSR
4 Entrée DCD
12 Entrée Ring
5 Sortie RTS
13 Sortie DTR
6 Sortie RTS
14 Sortie DTR
8 Sortie +5v 100mA Max
7,15 Masse

Raccordements Interne
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CBServer & Afficheur Géant LD-1 & GD-1

Le port GPI/O de 'USB-422V peut étre utilisé avec le logiciel CBServer pour controler les

Afficheurs Géant LD-1 et GD-1

Les connections sont les suivantes :

CBServer / USB-422V avec LD-1 et GD-1

USB-422V LD-1 / GD-1
Fonction Port Broche Broche Sub-D 9
Sub-D 25 Male Femelle

Luminosité + RTS — Port B 6 4
Luminosité - DTR — Port B 14 9
Pieds RTS — Port A 5 3
Image Oui / Non DTR — Port B 13 8
Masse 7,15 7

+ 5V 100 mA Max 8 5




Note A: ProTools :

Version Windows et Mac.

Lors de la livraison le Port A doit étre utilisé comme un Port d Emulation de Machine (Entrée)
et le port B doit étre utilisé comme un Port de contréle de Machine (Sortie). Si vous n'avez pas
besoin de 'Emulation de Machine, vous pouvez changer les cavaliers internes pour
transformer le Port A en Port de Sortie, et ainsi vous pouvez contréler deux machines
différentes.

Version Windows

La version Windows de ProTools (Version 7.2) ne peut adresser que les ports COM 1 et COM
2. Pour utiliser 'TUSB422 avec Windows, vous devez tout d’abord bouger les ports COM
interne vers deux adresses libres, et puis affecter les adresses de port 1 et 2 a 'USB422. Voir
I’Appendice C : Changer de Numéro de Port COM.



Note B:

Cablage Connecteurs Sony 9 Broches RS-422

Un cable RS-422 est un cable 2 paires 110 ohms blindées et isolées séparément.
(Spécifications Sony).
L'exemple type est le cable 2 paires numérique MOGAMI 3160.

Raccordements pour cables standards et inversés Tx-Rx

CABLE RS422 (SONY 9 BROCHES)

CABLE RS422 (SONY 9 BROCHES) CROISE

Fonction 9 9 Fonction 9 9
Controleur | broches | broches Controleur broches | broches
'D' Male | 'D' Male 'D' Méale | 'D' Male
Tx- 2 2 Tx- 2 8
Rx+ 3 3 Rx+ 3 7
Blindage Tx 4 4 Blindage Tx 4 4
Blindage Rx 6 6 Blindage Rx 6 6
Tx+ 7 7 Tx+ 7 3
Rx- 8 8 Rx- 8 2
1 1 Blilnd,age 1 1 Blindage
général général

Pas de connexion sur les broches 5 et 9

Ne pas oublier de raccorder le blindage général du cable, s’il y en a un, sur la broche 1
d’un seul cété du cable.

SubD9M

Un blindage doit toujours étre raccordé a la masse.
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Note C:

Changer de Numéro de Port COM et
réglage de la Latence sous Windows.

Changement du numéro de port COM.

1. Sélectionner le Panneaux de Configuration

depuis le Menu Démarrer.
2. Sélectionner ‘Systeme’.
3. Sélectionner l'onglet ‘Matériel’.

Proprietés de Port de communication (COM1)

Général | Paraméties du port | Pilote || Détails | Ressources

(3 Port de communication [COR1) ‘

Type de périphénque:  Partz [COM &t LPT)

Fabricant : [Types de port standard)
Emplacement ; sur Pont |54 standard PCI

Etat du périphérique

|Ce peripheérigue fonctionne comectement,

| 5i wous rencontrez des problémes aves ce pérphénque. cliquez sur
| R&zoudre les problémes pour démarrer ['utilitaire de résolution de ‘

4. Sélectionner ‘Gestionnaire de Périphériques

et attendez la liste des périphériques.

Ouvrez Ports (COM et LPT).

Clic droit sur le Port que vous voulez

changer.

Sélectionner ‘Propriétés’.

Sélectionner I'Onglet ‘Parametres du port’. |

. Sélectionner ‘Avancé..". o

10.Changer le numéro de port comme voulu.

11.Cliquer sur OK.

12.Pour voir le nouveau numéro du port COM, il faut fermer et ouvrir de nouveau le
Gestionnaire de périphériques.

Propriétés de Port de communication (COM1)

| problémes.

o w;

Rézoude les problémes. . ]

Utilization du périphérigue ;

' Utilizer ce périphérique [active) w !

© ® N

] [ Annuler

Proprietés de Port de communication (COM1)

Général | Paramgties du port | Pilote || Détails | Ressaurces

(5; Port de communication (COR1) ‘
|

| Géngral| Parametres du port | Filote || Détails | Ressources

Bitz par geconde | 9E00

Bitz de données : i_g_ | Type de périphérique:  Paorts [COM &t LPT)
- _ Fabricant : [Types de port standard)
Parité - | & |
LEBUERE: =] Emplacement : sur Pont |54 standard PCI
Bits d'amét : | 1 w ' Etat du périphérique
Contiale o i !l:é\ucun v' | Ce périphérique fonctionne canectement.
R | Si wous rencontrez des problémes avec ce pérphéngue, cliquez sur
|Résoudre lez problémes pour démarrer 'utilitaire de résolution de
[ Auvance. . ] [ Parameétres par défaut |prablemes.

Rézoudre les problémes. ]

Utilization du périphéngue :

' Utilizer ce périphérique [active) w !

Ok ][ Annuler [ Ok ][ Annuler

=

Parametres avances pour, COM1

Utiliser les tampons FIFO [nécessite un cicuit UART compatible 16550)

Sélectionnez des valeurs bagzes pour rézoudre les problémes de connexions.

‘Waleurs par défaut

Sélectionnez des valeurs élevées pour obtenir de meilleures performances.

Tampon de
réceEtion: Basse (1] J Haute (14]  [14)
Tampon de
transmission : Basse (1) J Hautz [16]  [1E)

Muméra de part COM : | COM1 hd




USB-422 Parametres Avanceés

Paramétres avanceés pour COM4

Muméro de port COM: :.:::.r-.qq

Longueurs des trames LUSE

Délai d'atkente minimum en ecriture
(msec):

Choisir une valeur Faible afin de corriger 'apparition d'anomalies & débit réduit,

Choisir une waleur haute afin de privilégier la rapidicé,

W

W

Réception (Ockets): [ 4095
Transmission [Ockets): [ 4098

Cptions BM

hoisir une waleur Faible afin de corriger les problémes de
rEponse,

Temps de latence (msec): [4

Délaiz

Délai d'attente minimum en lecture EI

(msec):

oK |

I

Annuler ]

[ Waleurs par défaut I

Divers

Enumérateur de periphérique: série
Imprimante sétie

Irvealider si hors kension

Mokification d'&vénements inatkendus

Yalider RTS & la Fermeture du port

Invalider les signaux de contrdle MODEM
I'initialisation

VT S I <

Changement de la Latence

En diminuant la latence du Timer on réduit la latence des courts messages de controle des
machines, mais par la méme on diminue le débit de transmission des données. Avec le
contréle de Machine le débit de transmission des données est faible mais la latence est tres
importante. Nous recommandons de fixer la latence a 1 ou 2 ms, ce qui est équivalent a un
délai maximum de 1/20 dimage en PAL et a 1/16 d'image en NTSC pour la liaison USB. Ce
délai est le délai de la liaison USB et non pas le délai total du systeme qui dépend du logiciel

du systéme et du logiciel de I'application utilisé.

Note D: Changement de la Latence avec un Mac

Pour changer la latence sur un systéeme utilisant un Mac, il est nécessaire d'installer un autre
driver. Sur le site de Colin Broad on peut trouver, un driver avec une faible latence, un
programme d'installation et les instructions nécessaire.

http://www.colinbroad.com/cbsoft/usb422/usb422.html




